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M.23.01.03. ROZBIORKA ISTNIEJACEJ KONSTRUKCJI PRZ ESLA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotycice wykonania i odbioru rob6t
rozbiérkowych elementowelbetowych konstrukcji peset dla istniejcych obiektow
mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana, jako dokument przetargowy iradadwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmavszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na celu:
—catkowita rozbiorka istniggego przsta

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami oraz
z okr&leniami podanymi w ST D-M.00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za j&kach wykonania oraz za zgoditaz

Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami liyniera.
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania odgbdlne

2. Materiaty

Materiaty wbudowane nie wygiuja.

Materiaty shzace do obstugi pracy zastosowanego gprela prac rozbiorkowych nie s
objcte niniejsa ST.

3. Sprzet

Sprzt do wykonywania robot rozbiérkowych winiendgobrany przez Wykonawc
w Projekcie organizacji robot i zaakceptowany prirggniera.

Przy rozbiorce catej konstrukcji nigej wg ST M.23.01.03 Wykonawca aezastosowa
dowolny sprzt zaakceptowany przezayniera.

4. Transport

Transport sprau i odwoz gruzu dowolnymiirodkami transportowymi.
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5. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi lynierowi do akceptacji rysunki robocze rusztawaodestow
roboczych, Projekt technologii robot rozbiorkowyataz Projekt organizacji robot,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakich prowadzongli{roboty.

Przy prowadzeniu roboét rozbidérkowych ustrojow nmsh naley stosowa rusztowania
zabezpieczafe przed spadaniem gruzu na cieki wodnezmste pod remontowanymi
obiektami oraz podesty robocze.

Przy prowadzeniu roboét rozbidérkowych na istmgch obiektach poddawanych rozbiorce:

—prace rozbiérkowe powinny byrowadzone sposobem wyburzenia lekkimi mtotami
pneumatycznymi lub elektrycznymi wazdhie, gdy zezwalgjna to warunki lokalne,
sposobem hydrodynamicznym roboét strzatowych.

Wykonawca zobowgizany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w ghtzesci:

—zabezpieczyteren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, zostkzegawcze),
—zapozna pracownikOw ze sposobem wykonywania prac i ewényuna zagraeniami,
—zaopatrzy pracownikdéw w potrzebny spitzochronny (hetmy, okularygkawice),

6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzeniu podlegq;

—rusztowania i podesty robocze,

—zgodnd¢ prowadzenia robot z Projektem technologii i organji robét rozbidrkowych,
—zgodnd¢ zakresu robot z Dokumentadprojektova.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru jest 1 rhobjetosci zelbetu przed rozbids

Zestawienie robot rozbiorkowych ustrojow riogch podane jest w Komentarzu do pozycji
Przedmiaru Robot.

Moze ono ulec fcisleniu w czasie prowadzenia robot na podstawie ohnmigeczywistego
zakresu rozkucia.

8. Odbiodr robot

Odbiorom podlegaj

—przed przysipieniem do prac rozbiorkowych: wykonane rusztowapi@desty robocze,

—odbidr kaicowy - stwierdzenie wykonania zakresu robot przeigidego Dokumentag;
Projektowva.

9. Podstawa ptatndci

Placi st za wykonan i odebrag ilos¢ m® rozebranegaelbetu ustrojéw niagych wedtug
ceny jednostkowej, ktdra obejmuje zapewnienie rigdaipch czynnikdw produkciji,
wykonanie, zamontowanie i rozbi@rpodestow roboczych i rusztowaraz podestow
zabezpieczagych przed spadaniem gruzu, wykonanie prac rozbwykh, a take odwdéz
gruzu i oczyszczenie miejsca pracy wraz z przygatoem dojazdow dla spgia
odwazacego gruzdcznie z kosztami skladowania.
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Grunt, gruz z rozbiérki stanowi wlasitowWykonawcy, ktory obowizany jest do wyznaczenia
miejsca ich skatdowania i ponosi koszty zzane ze skiadowaniem lub utylizacj

Cena jednostkowa obejmuje réwhieoszty zabezpieczenia BHP.

Uzyskany gruz stanowi wtasfioWykonawcy robot.

10. Przepisy zwazane

Nie wystpuja.



