31
M.01.01.01. WYTYCZENIE OBIEKTU

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Sh wwymagania dotycge odtworzenia w terenie trasy i osi drogi
w bezpdrednim gsiedztwie projektowanych obiektow oraz punktow wyaiowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument kontraktowy i uzgtwy przy zlecaniu i realizacji robot
mostowych i drogowych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja dotgomszystkich czynnii umazliwiajace i majice

na celu wytyczenie obiektéw drogowych.

llos¢ robot okréla sk jako sung dtugasci (po osi) wszystkich wchodeych w zakres zadania

drég.

Prace obejmuj

—wyznaczenie osi i kraydzi obiektu,

—wyznaczenie reperow roboczych w begednim gsiedztwie obiektu w nawzaniu do
niwelacji pastwowej.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowgrzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okrgleniami podanymi w ST.M.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonania robot i ich zgodké

z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST.M.00.00.00. "Wymagania ogolne”

2. Materiaty

Do wykonania rob6t wg M.01.01.01 konieczmenastpujace materiaty: stupki betonowe,
rury stalowe, trzpienie stalowe, pale drewniane.

3. Sprzet

Do wykonania roboét obfych M.01.01.01 konieczny jest sptgeodezyjny taki jak:
—dalmierze

—niwelatory

—miernicze tamy stalowe.
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4. Transport

Dowolny rodzagrodkow transportowych zaakceptowany przez/iiera, stiacy do
przewozu geodetéw, spitt geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych dalstabji osi
trasy i zakresu robot.

5. Wykonanie robot
5.1. Wyznaczenie osi drogi

Wyznaczenie drogi natg wykona na podstawie punktow wyznaczonych i przekazanych w
terenie w oparciu o projekt drogowy.

Os drogi powinna by wyznaczona w terenie przy pomocy stalowych trzpi€rwatego
wyznaczenia wymagaj pocatek i koniec odcinka niezidnego do wytyczenia osi obiektu.
Punkty osiowe nalgy utrzymywa w miar postpu robot zwgkszapc rygory doktadnéci
wytyczenia nagpujaco:

—dla korpusu drogowego (roboty ziemne) + 10 cm

—dla usytuowania jezdni + 1cm

Rzedne wysokéciowe wyznacza siz doktadnécia do 1 cm (malowanie oznadzaa
palikach i istniejcej jezdni).

Usunkcie pali z osi budowli ma nasipi¢ tylko wowczas gdy zagpi si¢ je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, wbitymi poza graniceohidt w sposob trwaly i jednoznaczny.

5.2. Wyznaczenie obiektow igynierskich

Roboty polegaj na wyznaczeniu osi podpér oraz linii gzymséw khieDoktadnéé
wyznaczenia +1 cm.

5.3. Wyznaczenie punktow wysokiciowych

Wszystkie punkty wysoki@iowe i repery robocze przy obiektackiynierskich musz by¢
nawiazane do reperow patwowych. Przed rozpogziem robot Wykonawca powinien

zatazy¢ nowe punkty wysokiaiowe (stupki betonowe z bolcem), ustath wysokadé w

stosunku do reperéw fistwowych i je chrord przez caly czas realizacji budowy.

6. Kontrola jakosci robot

Wymagania dla robot pomiarowych:

—Wysokas¢ reperéw +0,5cm,
—wysokaci elementow projektowanych + 1 cm,
—doktadndci pomiaréw poziomych + 1 cm/50 m.

7. Obmiar robot

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj rozliczeniu ryczattowemu obejmigemu wykonanie
wszystkich robot sktadowych olétenych w p. 1.3.
W komentarzach do pozy§lepego Kosztorysu podano diugoi szerokéci obiektu

podlegagcego wytyczeniu.
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8. Odbiodr robot

Odbior robot objtych wg ST.M.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgéemayznaczonych
elementéw z DokumentacProjektova.

9. Podstawa ptatndci

Ptaci st za 1 mb wytyczonego i utrwalonego w terenie eleémenogi.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

—prace pomiarowe na wszystkich odcinkach wymienibnygkt. 1.3,

—zakup i dow6z materialdw potrzebnych do wytyczermsi@bilizacji punktéw wytyczonych
w terenie,

—stabilizacja punktow wytyczonych w terenie,

—wykonanie szkicow geodezyjnych.

10. Przepisy zwazane
1. BN-72/8932-01 Budowle kolejowe i drogowe. Rola@mne.

2. Opracowanie IBDiM z 1978 r. - Wykonanie i odbidbév ziemnych dla drég szybkiego
ruchu.



