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D-M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej)Salwymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru robo6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi obowgzujaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktgway zlecaniu i realizacji robot na
drogach krajowych.

Zaleca st wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogacfewaddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej STi obejmujymagania ogolne, wspolne dla roboteygh
0golnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi pr28DDP dla poszczegolnych
asortymentéw robot drogowych i mostowych. W przyqpaldraku ogolnych specyfikacji
technicznych wydanych przez GDDP dla danego aseryroboét, ustalenia dotycz
rowniez dla ST sporadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcy catc¢
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego €¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugdé¢ mostu - odlegt@¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypkodlegtaé w swietle podstaw sklepienia mierzona
w 0si jezdni drogowej.

1.4.4. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyphsioju pojazdoéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montewa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayzeana do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy- zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzgigg organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument
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przebiegu rob6t budowlanych, shey do notowania zdarae okolicznagci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywangdbiorow robot, przekazywania
polecd i innej korespondencji technicznej pauizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada obiekt zbudowany nad przeszlkadrenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administroev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.13. Konstrukcja négna (przesto lub przesta obiektu mostowego} czs¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdoéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celzahia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksazka obmiarow - akceptowany przez tgniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru
dokonywanych robot w formie wylicaeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w
ksiazce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez #iyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwegbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwihzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robét, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineygniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most- obiekt zbudowany nad przeszloslodm dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia- warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beepaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdgga se miedzy warstwy scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa zdga do wyrownania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigaca do przenoszenia ohgéen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatam&dy, mrozu i przenikaniem
czastek podtaa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownymeazéeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powye,.

i) Warstwa odgczapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedosgtaj st do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéidovlanych.

1.4.25. Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do
umieszczania w nim drogi i zadanych z g urzadzea oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
maoze rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn
chroniacych ludzi isrodowisko przed uggliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia uszlzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsbaa
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtge nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido
gtebokdsci przemarzania.

1.4.28. Podtage ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchmn, ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.
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1.4.29. Polecenie lzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez liayniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcayce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zazianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31. Przedsiwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ge#enia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patedw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istnieapcego padczenia.

1.4.32. Przepust budowla o przekroju poprzecznym zangtyin, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna elemengrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolioeagno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34. Przeszkoda sztucznadzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj charakterystyii wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczétek skrajna podpora obiektu mostowego.Adskiada sic z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37. Rekultywacja- roboty majce na celu uponzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.38. Rozpgtosé teoretyczna- odlegtadé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké&t catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegt@¢ migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.40. Szerok&t uzytkowa obiektu - szerokéc¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szetélatnodnikdw mierzona wietle pokczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41 Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #ci (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
roboét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojalkorzice czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel- obiekt zagtbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.44. Wiadukt- obiekt zbudowany nad lipkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane czs$¢ przedstwziccia budowlanego, stanoyzia odebna
calas¢ konstrukcyja lub technologicza zdol do samodzielnego petnienia funkciji
techniczno-aytkowych. Zadanie miae polegéa na wykonywaniu robot zwranych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarboudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@&kavykonanych roboét, bezpieargwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyde przy budowie oraz za ich zgodna
dokumentagj projektows, ST i poleceniami liayniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgoiai@i prawnymi i

administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekiouea komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziai@a ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowastizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyglagniajpcym podziat na
dokumentagj projektows:

Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektowa dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWwykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacy projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowkuinenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania okilene w
chatby jednym z nichsgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnydhOgolnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadantizyniera/Kierownika projektu, ktory
podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fgimie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentagcprojektowy

i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muswykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczadopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows
lub ST i wptynie to na niezadowadap jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykua@onownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,paghem”)

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzym@iniefcych
obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dlkrésvania realizacji kontraktuzalo
zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi | organem zagdzapcym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczeolsdt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienéhna biezaco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczypstaiuje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniag w ten sposob bezpiegmtwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczaiov dziea i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczae kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszeeegw
miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &la utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen kontraktova.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienienr@alizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe uegdzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone djazdéw i maszyn pracagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujeposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeeegw
miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &la utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen kontraktova.



1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub ucazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wyniach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniannfch przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopévogalojazdowych,

srodki ostr@nosci | zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytarh substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca hdzie przestrzedggprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoweapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pogazda

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem 0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdifgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, oflmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczia wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, &pkamczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzynéazgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw
administracji pastwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapevtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robaot, ktore mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze oragdhie z nimi wspoétpracowat dostarczajpszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedzie odpowiadéaza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggiaa powierzchni ziemi i uggzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeclprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydaeszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadon.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomeidzy Wykonawe a wigcicielami nieruchomsxi i dotyczicych korzystania z
wiasnaci i drég wewrtrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy
nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasie do ustawowych ograniczaaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypzeaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezidne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnychkeadym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe niedala dopuszczone naviezo ukaczony
fragment budowy w okbie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmpieleceniami layniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegagprzepisow dotycaych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawez nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamdwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i urdzenia
uzywane do robot od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zéakmenia robot
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca khdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdpelementy byly w zadowalgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatgry
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Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytycztére g w jakikolwiek sposéb
Zwigzane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzeggpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robot i w sposoagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikite z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spigeyji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&@nkretne normy i przepisy, ktore
spetnid map materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglab
obowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowagtania powotanych
norm i przepisdw o ile w warunkach kontraktu nistamowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy panstwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgo@yowny lub wyszy
poziom wykonania i powotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagmizenia i
pisemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu. Ridnice pome¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przeditaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&oo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkngteerenie budowyedla uwazane za
wilasnag¢ Zamawiagcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoniilnzyniera/Kierownika
projektu i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania robaot i/lub
wysokas¢ kwoty, o ktdn nalery zwickszye cerg kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)
Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZy amawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgirz

transport oraz inne wdzenia towarzysice, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ,Zaplecze Zamawigego”.

2. Materialy

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow
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Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstasmyiniierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dofpezproponowanegarddta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak r@@grodpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materialy z danegerddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia ba&da celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczoneg@dia w sposob agty spetniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wtadz na
pozyskanie materiatdw zZ&o0det miejscowych veczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarcaylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie
metod wydobycia i selekcji, uwzgtiniapc aktualne decyzje o eksploatacji, organow
administracji pastwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatdbw pochodgych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabyoateriatow, dzieslawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materialdbw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwacji
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafyamowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umalyba,ze uzyska na to piseramzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i ztazone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robét,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychieriatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez4yniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
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Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglmpozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonaywowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnizeprzyciem tego materiatu, albo w
okresie dhaszym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie agmaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaagzaj materiatu nie nie by
pdzniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one uyte do
robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeneanhowaly swaj jakos¢ i wkasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez fiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olabie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem barglav
miejscach zorganizowanych przez Wykonawezaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodonbstosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materialtdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatow pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytworni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzanigekgp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych@gzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie naleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaania inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgatjizobot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usbalv wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okgonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidokyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Powinien ldyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spitn do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.
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Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprz:t
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewimozliwos¢é wariantowego zycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyimera/ Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgcged wyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji Inyniera/Kierownika projektu, nie nie by pazniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone
do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidofyniera/ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidsspetnid wymagania dotycice przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyckskée na @ i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spemnigje tych warunkéw megby¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrai@stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaalicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robotichazgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji raljgiacowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysola
wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramidreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossamsunéte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z waikiem, kiedy dany lald okaze sk skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &iaigi przez layniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysolkarzez Irkyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidiciaza ich doktadngt.

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robotdmla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentaciji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatdbwswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzamn kwestk.
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Polecenia lnayniera/Kierownika projektu powinny bywykonywane przez Wykonawaev
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jalod W programie zapewnienia jad@ Wykonawca
powinien okréli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, o sci techniczne, kadrowe |
plan organizacji robot gwaranticy wykonanie robét zgodnie z dokumenigajojektovs, ST
oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakg powinien zawier&

a) cze¢s¢ 0golm opisupca:

—organizacg wykonania robo6t, w tym terminy i sposob prowadaambot,

—organizagi ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—sposob zapewnienia bhp.,

—wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

—wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,

—system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom
wykonywanych robot,

—wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zigcowadzenie badd,

—sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wycaganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8pagorne przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze¢$¢ szczegdtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

—wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyimzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

—sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedititta wiasciwosci w czasie
transportu,

—sposob i procedampomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementow robot,

—sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagma¢ zatlazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robot i jakéci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,askapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezi&dne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mge zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniz poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.



15

Wykonawca hdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
Zzapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tkneslone, Inzynier/ Kierownik projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie robot zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane ueglzenia i spret badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te lzda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakotych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem batateriatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbyt z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pr¥é¢ykonawe do bada
wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane,
W sposOb zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatow, ktére budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenssenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargd przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegaihe przez layniera/ Kierownika
projektu.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafiawWykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nénpie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z bada
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Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego whdrinnych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i
badania materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/poayskia, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziéimu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonaweg, poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtizie ocenia zgodnd¢
materiatéw i robét z wymaganiami ST na podstawia@kgw wtasnych badakontrolnych
jak i wynikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadzibadania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to teynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgogdnanateriatéw i robét z dokumentagprojektowy i
ST. Maze rownie zlecik, sam lub poprzez Wykonawmrzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zost@nzez
Wykonawe,.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
—Polsky Normg lub
—aprobag techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
I ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumentywymagane przez SST,4da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbada
dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovmgazujacym Zamawiggcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoovigaica okresu
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gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z

obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,

stanu bezpieczistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,

ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska stbowego. Zapisy

beda czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku chronologicznym, bezgpeednio jeden

pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdita oznaczone kolejnym

numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika

projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOlngci:

—dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

—dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i
harmonograméw robat,

—terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

—przebieg robat, trudrdai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w
robotach,

—uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

—daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

—zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbiorow robét,

—wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazku z warunkami klimatycznymi,

—zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,

—dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie
wykonywania robat,

—dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

—dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,

—wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

—inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowstab

przedi@one Ireynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwst Wykonawca podpisuje

Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do

ustosunkowania si Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo

wydawania poleadeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow
Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza siw sposob aigty w

jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw,
orzeczenia o jak@i materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidas Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiaijakdci. Dokumenty te stanowi
zalkczniki do odbioru robdt. Winny lgyudosepnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) re@stjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iriyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i termirben@aru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji ktyniera/Kierownika projektu na gmie.
Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢tascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvsaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtasci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Jeili ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone w

m?® jako dlugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.
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7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgatab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne §wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb agly
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary eda przeprowadzone przedgeiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzezda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie 4 obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radyc
dofaczone w formie oddzielnego aaknika do ksjzki obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbidr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjzulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urriwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlinego pospu robot.
Odbioru robdét dokonuje ftynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denmizika budowy i
jednoczesnym powiadomienienzimiera/Kierownika projektu. Odbidredzie
przeprowadzony niezwitocznie, niezmiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inzyniera/Kierownika projektu.
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Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje givg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdbyioboét
dokonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegeqdzie stwierdzona
przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagomnem na pgimie
o tym fakcie Iyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaaporez Zamawiagego W obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafia pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robot z dokumentagyrojektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zaporna sealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekoavych lub robét uzupetniagych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czylsoo
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych robét w poszczegoélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejekiacy projektows i ST z
uwzgkdnieniem toleranciji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgo robot jest protokoét odbioru

ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

—dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

—szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

—recepty i ustalenia technologiczne,

—dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

—wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badla oznacze laboratoryjnych, zgodne z ST i
ew. PZJ,
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—deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i
ew. PZJ,

—opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ,

—rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przetenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych rob6t widcicielom urzdze,

—geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

—kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaiiz Wykonawg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriaag keda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytldrawihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctabw okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay robot”.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk

obmiarowa ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatncci jest warté¢ (kwota)

podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniac wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w

ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowd:

—robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgcymi kosztami,

—wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya@wentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

—wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

—koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

—podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢c podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniagdo wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olme w ww. dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
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Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizagihu obejmuje:

—opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasame budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,

—ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

—optaty/dziegawy terenu,

- przygotowanie terenu,

—konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikOw, barier, oznakowai
drenau,

—tymczasow przebudow urzadzen obcych.

—Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaoghu obejmuje:

—oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barier §wiatet,

—utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

—Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

—usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

—doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.(DzNr 89, poz. 414 z piiejszymi
Zmianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publichnj@z. U. Nr 14, poz. 60
Z p&niejszymi zmianami).



