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1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest tymczasowa organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
zwigzanych z przebudowg drogi gminnej (ulica Szpitalna) w Ustroniu (Zawodzie) wraz z budowa ciggu pieszo-
rowerowego.

1.2. Podstawa opracowania

1.2.1. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 2005 r. nr 108 poz.
908 ze zmianami);

1.2.2. Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkdw
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2003 r. nr
177 poz. 1729);

1.2.3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkdw
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. nr 220 poz. 2181 ze zmianami);

1.2.4. Rozporzagdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002
r. w sprawie znakdw i sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2002 r. nr 170, poz. 1393 ze zmianami);

1.2.5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2007 r. nr 19 poz. 115
ze zmianami);

1.2.6. Inwentaryzacja w terenie.

1.3. Charakterystyka drég

Nazwa drogi: ul. Szpitalna

Kategoria drogi: gminna

Szerokos¢ jezdni: 6,50 - 8,00 m

llo$¢ pasow ruchu 2

Klasa techniczna drogi: L

Nawierzchnia: asfaltowa

Oznakowanie istniejgce: pionowe i poziome (oznakowanie poziome wystepuje w obszarze
skrzyzowania z ul. Grazynskiego oraz w postaci przej$¢ dla pieszych)

Dopuszczalna predkosc: 50 km/h

1.4. Projektowana czasowa organizacja ruchu

Prace zwigzane z przebudowg drogi oraz budowg ciggu pieszo-rowerowego polega¢ bedg na przebudowie
istniejacej jezdni, budowie ciggu pieszo-rowerowego (chodnik o szerokosci 3,0 m i Sciezka rowerowa
o szeroko$ci 2,0 m), parkingdw, miejsc spoczynkowo-wysitkowych.

W celu realizacji ww. zadania oraz w celu minimalizacji utrudnier w ruchu drogowym cato$¢ rob6t podzielona
zostata na poszczegoéine etapy, ktore nalezy oznakowac wedtug ponizszych zasad.



1.4.1. ETAPY I1, 1-2
W etapach jw. projektuje sie wykonanie przebudowy jezdni oraz budowe ciagu pieszo-rowerowego. W celu
zabezpieczenia robot zaprojektowano zastosowanie nastepujacego oznakowania pionowego:
— wodlegtosci min. 70 m od miejsca robot umiesci¢ zestaw znakow A-14 i A-12,
— w odlegtosci min. 50 m - zestaw znakow A-30 z tabliczkg ,Piesi” (z uwagi na brak chodnika po drugie;
stronie jezdni),
— w odlegtosci 30 m od miejsca robdt umiesci¢ znaki zakazu B-25 i B-33 ,30”,
— miejsce robdt wydzieli¢ poprzecznie za pomocg zapory drogowej U-20b (od strony zamykajacej)
i tablicy prowadzacej U-3d (od strony najezdnej) zawierajacej $wiatta ostrzegawcze koloru zéttego,
— wzdtuz miejsca robot umiescic tablice kierujace U-21a/b w rozstawie ok. 5 -10 m,
— na istniejgcym chodniku umie$ci¢ zapory podwaojne U-20c wraz ze znakami typu B-41 i tabliczkami T
o tresci ,Przejscie drugq strong ulicy”,
— wprowadzone ograniczenia predko$ci odwota¢ za pomocg znakdw B-42,
— na caty czas prowadzenia rob6t zapewni¢ dwie osoby do kierowania ruchem,
— na wysokosci drogi wewnetrznej zastosowaC potdwkowe zajecie jezdni pozostawiajgc pas ruchu
0 szerokosci min. 2,75 m, umozliwiajac korzystanie z obiektéw wczasowych.

Realizacja robdt w etapie jw. zakonczona zostanie wraz z wykonaniem warstwy bitumicznej jezdni oraz
chodnika i ciezki rowerowej. Odcinek po zakoriczeniu prac zostanie oddany do uzytku.

1.4.2. ETAP I-3
W etapie projektuje sie wykonanie przebudowy jezdni oraz budowe parkingdw. W celu zabezpieczenia robot
zaprojektowano zastosowanie nastepujacego oznakowania pionowego:

— wodlegtosci min. 70 m od miejsca robot umiesci¢ zestaw znakow A-14 i A-12,

— w odlegtosci min. 50 m - zestaw znakdw A-30 z tabliczkg ,Piesi”,

— wodlegtosci 30 m od miejsca robot umiesci¢ znaki zakazu B-25 i B-33 ,307,

— miejsce robdt wydzielic poprzecznie za pomocg zapory drogowej U-20b (od strony zamykajacej)

i tablicy prowadzacej U-3d (od strony najezdnej) zawierajacej $wiatta ostrzegawcze koloru z6ttego,

— wazdtuz miejsca robot umiescic tablice kierujace U-21a/b w rozstawie ok. 5 -10 m,

— wprowadzone ograniczenia predkosci odwota¢ za pomocg znakdw B-42,

— na caly czas prowadzenia rob6t zapewni¢ dwie osoby do kierowania ruchem.

Realizacja rob6t w etapie jw. zakoriczona zostanie wraz z wykonaniem warstwy bitumicznej jezdni oraz zatok
postojowych. Odcinek po zakonczeniu prac zostanie oddany do uzytku.

1.4.3. ETAPY I-4 do I-19, 11 do 1I-17, 111 do 1lI-4

W powyzszych etapach zastosowaC schemat oznakowania jak dla etapdw I-1 i -3 odpowiednio dla lewej
i prawej strony jezdni. Odcinki robdt winny miec nie wigcej jak 50 m, przy czym w czasie gorszych warunkow
atmosferycznych lub pracy na odcinkach o ograniczonej widoczno$ci zastosowaé reczne kierowanie ruchem
przez osoby posiadajace stosowne kwalifikacje. Roboty prowadzone w rejonie skrzyzowan z drogami
podporzadkowanymi oraz dojazdami do obiektéw oznakowaé w taki sposéb by umozliwi¢ dojazd do ww.
lokalizacji poprzez potéwkowe zajecie danego odcinka drogi.

Po zakonczeniu prac na poszczegolnych etapach tj. wykonaniu warstwy bitumicznej wigzacej, chodnikow,
Sciezek i zatok postojowych dany odcinek zostanie udostepniony dla ruchu.



1.4.4. ETAP llI-5
W etapie jw. projektuje sie wykonanie przebudowy jezdni. W celu zabezpieczenia robét zaprojektowano
zastosowanie nastepujacego oznakowania pionowego:
— w odlegtosci min. 70 m od miejsca robdt umiesci¢ zestaw znakéw A-14 i A-12 (oznakowanie
powtdrzy¢ na wylotach drég podporzadkowanych),
— wodlegtosci 30 m od miejsca robo6t umiesci¢ znaki zakazu B-25i B-33 307,
— miejsce robot wydzielic poprzecznie za pomocg zapory drogowej U-20b (od strony zamykajacej) i U-
3d (od strony najezdnej) zawierajacq lampy ostrzegawcze koloru zéitego,
— wzdtuz miejsca robot umiescic tablice kierujace U-21a/b w rozstawie ok. 5 -10 m,
— wprowadzone ograniczenia nie wymagajg odwotania z uwagi na wystepujace skrzyzowanie z drogq
publiczna,
— nadrodze bocznej (ul. Lecznicza) zapewni¢ pas ruchu o szeroko$ci min. 2,75 m,
— na ulicy Sanatoryjnej powtorzy¢ zestaw znakow jak dla ulicy Szpitalnej,
— odwotanie znakdw zakazu nie jest wymagane z uwagi na wystepujace skrzyzowanie,
— na caly czas prowadzenia rob6t zapewni¢ dwie osoby do kierowania ruchem.

Realizacja robot w etapie jw. zakoficzona zostanie wraz z wykonaniem warstwy bitumicznej jezdni. Odcinek po
zakonczeniu prac zostanie oddany do uzytku.

1.4.4. ETAP IlI-6
W etapie jw. projekiuje sie wykonanie przebudowy jezdni oraz budowe chodnika i Sciezki rowerowej. W celu
zabezpieczenia robot zaprojektowano zastosowanie nastepujgcego oznakowania pionowego:
— w odlegtosci min. 70 m od miejsca rob6t umiesci¢ zestaw znakéw A-14 i A-12 (oznakowanie
powt6rzy¢ na wylotach drég podporzadkowanych),
— w odlegtosci min. 50 m umiesci¢ zestaw znakdw A-30 z tabliczka ,Piesi” (z uwagi na brak chodnika po
drugiej stronie ulicy),
— w odlegtosci 30 m od miejsca robdt umiesci¢ znaki zakazu B-25 i B-33 ,30”,
— miejsce robot wydzieli¢ poprzecznie za pomocg zapory drogowej U-20b (od strony zamykajacej) i U-
3d (od strony najezdnej) zawierajgcej lampy ostrzegawcze koloru zéttego,
— wzdtuz miejsca robot umiescic tablice kierujace U-21a/b w rozstawie ok. 5 -10 m,
— na istniejacym chodniku umiescic¢ zapory podwdjne U-20c wraz ze znakami typu B-41 i tabliczkami T o
tresci ,Przejscie drugg strong ulicy”,
— wprowadzone ograniczenia nie wymagajg odwotania z uwagi na wystepujace skrzyzowanie z drogg
podporzadkowang publiczng,
— nadrodze bocznej (ul. Lecznicza) umiesci¢ znaki ostrzegawcze typu A-14 i A-12c,
— na ulicy Sanatoryjnej powtdrzy¢ zestaw znakdw jak dla ulicy Szpitalnej,
— na caly czas prowadzenia rob6t zapewni¢ dwie osoby do kierowania ruchem.

Realizacja rob6t w etapie jw. zakornczona zostanie wraz z wykonaniem warstwy bitumicznej jezdni oraz
chodnika i ciezki rowerowej. Odcinek po zakoriczeniu prac zostanie oddany do uzytku.

1.4.5. ETAPY IlI-7 do llI-11
W etapach projektuje sie wykonanie chodnika oraz Sciezki rowerowej. W celu zabezpieczenia robdt
zaprojektowano zastosowanie nastepujacego oznakowania pionowego:
— wodlegtosci min. 50 m - znak A-14 ostrzegajacy o robotach toczacych sie w pasie drogowym,
— na istniejgcym chodniku umiesci¢ zapory podwaojne U-20c wraz ze znakami typu B-41 i tabliczkami T
o tresci ,Przejscie drugg strong ulicy”,



na istniejacych przejsciach dla pieszych kolidujgcych z frontem rob6t umiesci¢ zapory podwdjne typu
U-20c.

Realizacja robét w etapach jw. zakonczona zostanie wraz z wykonaniem chodnika i Sciezki rowerowe.
Odcinek po zakonczeniu prac zostanie oddany do uzytku.

1.4.6. ETAPY 11I-12 do IlI-13
W etapach jw. projektuje sie wykonanie przebudowy jezdni oraz budowe chodnika i Sciezki rowerowej. W celu
zabezpieczenia robdt zaprojektowano zastosowanie nastepujacego oznakowania pionowego:

w odlegtosci min. 70 m od miejsca robot umiesci¢ zestaw znakow A-14 i A-12,

w odlegto$ci min. 50 m - zestaw znakéw A-30 z tabliczkg ,Piesi” (z uwagi na brak chodnika po drugiej
stronie jezdni),

w odlegtosci 30 m od miejsca rob6t umiescic¢ znaki zakazu B-25 i B-33 ,30”,

miejsce robot wydzieli¢ poprzecznie za pomocq zapory drogowej U-20b (od strony zamykajacej) i U-
3d (od strony najezdnej) zawierajgca lampy ostrzegawcze koloru zétego,

wzdtuz miejsca robdt umiescic¢ tablice kierujace U-21a/b w rozstawie ok. 5 -10 m,

na istniejacym chodniku umie$ci¢ zapory podwdjne U-20c wraz ze znakami typu B-41 i tabliczkami T
o tresci ,Przejscie drugq strong ulicy”,

wprowadzone ograniczenia predkosci odwota¢ za pomocg znaku B-42,

w rejonie skrzyzowania z ulicg Grazynskiego zastosowac tablice F-6a z piktogramami znakéw A-14
i A-12,

na caty czas prowadzenia robot zapewni¢ dwie osoby do kierowania ruchem,

w etapie 13 zneutralizowa¢ miejsca postojowe w pasie drogowym oznakowane znakiem D-18
i kopertg” na jezdni.

Realizacja robdt w etapie jw. zakonczona zostanie wraz z wykonaniem warstwy bitumicznej jezdni oraz
chodnika i ciezki rowerowej. Odcinek po zakoriczeniu prac zostanie oddany do uzytku.

1.4.6. ETAPY I1lI-14 do llI-15
W etapach jw. projektuje sie wykonanie przebudowy jezdni oraz budowe ciggu pieszo-rowerowego. W celu
zabezpieczenia robdt zaprojektowano zastosowanie nastepujacego oznakowania pionowego:

w odlegtosci min. 70 m od miejsca robot umiesci¢ zestaw znakow A-14 i A-12,

w odlegtoéci min. 50 m - zestaw znakéw A-30 z tabliczkg ,Piesi” (z uwagi na brak chodnika po drugiej
stronie jezdni),

w odlegtosci 30 m od miejsca rob6t umiescic¢ znaki zakazu B-25 i B-33 ,30”,

miejsce robot wydzieli¢ poprzecznie za pomocg zapory drogowej U-20b (od strony zamykajacej) i U-
3d (od strony najezdnej) zawierajaca lampy ostrzegawcze koloru zéttego,

wzdtuz miejsca robdt umiescic¢ tablice kierujace U-21a/b w rozstawie ok. 5 -10 m,

na istniejacym chodniku umiesci¢ zapory podwojne U-20c wraz ze znakami typu B-41 i tabliczkami T o
tresci ,Przejscie drugg strong ulicy’,

wprowadzone ograniczenia predko$ci odwota¢ za pomocg znaku B-42,

na caly czas prowadzenia robot zapewni¢ dwie osoby do kierowania ruchem.

Realizacja robot w etapie jw. zakoriczona zostanie wraz z wykonaniem warstwy bitumicznej jezdni oraz
chodnika i Sciezki rowerowej. Odcinek po zakoriczeniu prac zostanie oddany do uzytku.



1.5. Opis zagrozen

W trakcie realizacji zadania bedg wystepowac nastepujace zagrozenia: gtebokie wykopy, zawezenie chodnika
lub wytgczenie z ruchu ciggu pieszego. W celu eliminacji zagrozen nalezy zastosowa¢ oznakowanie pionowe,
urzadzenia bezpieczenstwa ruchu oraz likwidacje wykopdw poprzez zasypanie wraz z chwilg zakoriczenia

robot.

1.6. Uwagi

1.6.1. Wszystkie znaki pionowe i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do oznakowania muszg by¢
atestowane oraz wykonane z materiatéw odblaskowych.

1.6.2. Konstrukcja stojakow uzytych do urzadzen bezpieczenstwa ruchu musi zapewni ich stabilnosc.

1.6.3. Zastosowac wielko$¢ znakow zgodnie Dz. U. Nr 220, poz. 2181 i zatacznikami nr 1- 4. tj. o jedng
grupe wielko$ci wieksza niz obowigzujaca dla danej kategorii drogi.

1.6.4. Wymagania odno$nie ustawienia oznakowania zgodnie z Dz. U. Nr 220, poz. 2181 i zatgcznikami nr
1-4.

1.6.5. Skrajnia pozioma ustawienia znakow pionowych - 0,5 m od krawedzi drogi.

1.6.6. Skrajnia pionowa - minimum 2,00 m w poboczu i 2,20 w chodniku.

1.6.7. Pojazdy wykonujgce czynno$ci zwigzane z robotami w pasie drogowym obowigzane sg do wysytania
Z6ttych sygnatow odblaskowych.

1.6.8. Osoby wykonujgce roboty w pasie drogowym winny by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg o barwie

pomaranczowej lub zottej, wyposazonej w elementy odblaskowe, utatwiajgce spostrzeganie przez
kierujacych.

1.7. Termin realizac;ji

Termin rozpoczecia robot: oo
Termin zakoAczenia robOt: coeieniee e,



