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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej |

wymagania dotyagce robo6t remontowych i utrzymaniowych w @bre rowow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jak&utaent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu

Biezgce utrzymanie drog i ulic miejskich i powiatowych
na terenie Miasta Ustro w 2016r.

i realizacji robot wymienionych w p. 1.3.

1.3. Zakres robot olgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stangwi

wymagania dotyagce robot zwjzanych

Z remontem i utrzymaniem rowoOw i obejngulj

-usuniecie namutu z rowu z odrzuceniem poza roOw wraz Pptaatowaniem,
-wyprofilowanie dna i skarp rowu,

-ewentualne odwiezienie g&ci lub catasci urobku na wskazane miejsce i rozplantowanie.



1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. ROw -otwarty wykop ogfokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2. ROw przydrmy -réw zbieragcy wo@ z korony drogi.

1.4.3. ROw odptywowy -row odprowadgzey wo@ poza pas drogowy.

1.4.4. ROw stokowy -réw zbieggly wo@ sptywajcg ze stoku.

1.4.5. Pozostale okskenia podstawowegszgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wxgieinia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolnet fl5.

2. MATERIALY

Materiaty nie wysgpujg.

3. SPRZT

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowydlykonawca przygpujgcy do
wykonania robét powinien wykaZasie magliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
-koparek podsibiernych,

.-spycharek lemieszowych,

.-rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

.-urzgdzei kontrolno-pomiarowych,

.-zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okgonych w niniejszej ST, mima korzyst& z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST 00.0QW@magania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naresigo przez wag scieciu trawy i krzakow
w obrgbie rowu.

5.3. Poggbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafg uzysk& podane ponjej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:

-dla rowu przydrégnego w ksztalcie trapezowym:

-szerokd@¢ dna co najmniej 0,40 m,

-nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,

-gtebokasé od 0,30 m do 1,20 m liczona jakozraca poziomow dna i riszej kravedzi gornej
rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek pagity rowu powinien wynogi 0,2%; w wygtkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczaych 200 m -0,1%.

5.4. Roboty wykczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodgzcego z remontowanych rowow i skarp natevywieé
poza obgb pasa drogowego i utylizowa

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot



Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne’t 6k
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego roskarp

Czestotliwasé

oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna egtotliwasé
pomiarow

1 Spadek podtny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 Szerok&¢ i gtebokasé rowu 1 raz na 100 m

3 Powierzchnia skarp 1 raz na 100 m

6.2.1. Spadki poditne rowu
Spadki podtgne rowu powinny by zgodne z dokumentagprojektowy, z tolerancy
+.0,5% spadku.

6.2.2. Szeroks i glebokas¢ rowu
Szerokdé i glebokasé rowu powinna by zgodna z dokumentagjprojektow
z tolerancyg = .5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp naléy sprawdzé szablonem. Prasvit migdzy skarjg a szablonem nie
powinien przekracz&3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.0¢pvsgania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlg obmiarow; jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.0@pvgania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagrojektowy, ST i wymaganiami
InZyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tatesji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrsai

Ogolne ustalenia dotygre podstawy ptatn@i podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

.-roboty pomiarowe i przygotowawcze,

.-0znakowanie robat,

.-0Czyszczenie rowu,

.-pogkbianie i profilowanie rowu,

.-sCigcie trawy i krzakow,

.-odwiezienie urobku,

.-roboty wykaczeniowe,

.-przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikaghnicznej.



10. PRZEPISY ZWHZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog






